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. YARIYIL

KET117 Dogru Akim Devre Analizi (3 1 3.5) )
Temel Kavramlar, Elektrik Devresi ve Elemanlarinin Tanitimi, Is ve Gig, DC Devre Teoremleri, Manyetizma

KET119 Olgme Teknigi (313.5) i ) .
Olgme ve Cihaz llkeleri, Dogru Akim Olgmeleri, Alternatif Akim Olgmeleri, Gug ve Is (Enerji) Olgmeleri, Devre
Elemanlari ve Parametrelerin Olgtilmesi, Osiloskop ile Olgmeler, Endustriyel Olgmeler ve Transdiserler.

KET121 Sayisal Elektronik (3 1 3.5) )
Dijital Kavramlar, Sayi Sistemleri, Mantik Devreleri, Boolen Ifadeleri, Bilesimsel Devreler, Mantik Aileleri

KET107 Genel Matematik | (4 0 4)
Sayilar Usli ve koéklu sayilar Moduler aritmetik, ondalikh sayilar Cebir ve polinomlar Oran ve oranti,
denklemler Denklemler, esitsizlikler Fonksiyonlar Trigonometri Trigonometri Vektorler.

AIT181 Atatiirk I.I. Tarihil (20 2) _
Temel Kavramlar, Turk Inkilabi Oncesinde Osmanli Devletinin Yaptigi Islahatlar, Turk Inkilaplarinin Hazirlik
Doénemi, Tirk Istiklal Savasi

TUR181 Turk Dili 1 (2 0 2)
Dil, diller ve Turk dili, Dil bilgisi, sézcuk, cimle, Kelime Turleri, Anlatimin 6geleri ve anlatim tiirleri, Diizglin ve
etkili konusmanin temel ilkeleri.

YDL183 Yabanci Dil 1(2 0 2)
Ingilizce dili ile konusma, dinleme-anlama, yazma, okuma-anlama becerileri kazanma.

KET125 Bilgi ve iletisim Teknolojileri (122)
Windows Isletim Sistemi, Microsoft Ofis, Internet Explorer, forumlar, glivenli alisveris, e-ticaret, http, domain.

KMY103 Teknolojinin Bilimsel ilkkeleri (31 4) )
Malzeme Ozellikleri, Statik, Dinamik, Eneriji, Is ve Glg, Mekanik ve Elektromanyetik Dalga Hareketi,
Akiskanlarda Basing, Elektrik ve Magnetizma.

Il. YARIYIL

ELT102 Alternatif Akim Devre Analizi (3 1 4)
Alternatif Akim ve Gerilim, Devre Elemanlarinin AA’da Davraniglari ve Devre C6zim Yontemleri, AA'da Gug
ve Eneriji, Ug fazli AA Sistemleri

ELT104 Sayisal Tasarim (3 1 4)
Mantik Kapilari Kullanarak Devre Tasarimi Flip-Flop Kullanarak Devre Tasarimi Tumlesik Devre Kullanarak
Devre Tasarimi

ELT110 Staj (0 0 0)

1. Stajini basariyla tamamlayan bir 6grenci, kendisine verilen is ve gbreve karsi isi tanimlar. 2. Gerekli alet
ve techizati yerli yerinde kullanabilir. 3. Algilama glcu geligir ve sorumluluk duygusuna sahip olur. 4. Hizl
calisma ve zamani verimli kullanma becerisi kazanir. 5. Saglikh iletisim kurar ve kendini gelistirmeye
isteklidir.

ELT106 Analog Elektronik (3 1 4)
Kisa atom bilgisi, Diyotlar ve gesitleri, BJT ler, Alan Etkili Transistorler

ELT108 Bilgisayar Destekli Tasarim | (1 1 2)
Program paketinin tanimi, Devre semasi tasarimi ve c¢izimi, Devre analizi ve test islemleri, Yazici veya
ciziciden ¢ikti alma



MAT186 Matematik Il (3 1 4)
Sayilar, cebir, denklemler ve esitsizlikler, fonksiyonlar, trigonometri, kompleks sayilar, logaritma.

AiT182 Atatiirk iLi. Tarihill (20 2) )
Atatiirk Donemi Inkilaplari, Turkiye Cumhuriyeti’nin Atatirk Dénemindeki Dis Siyaseti, Atatirk llkeleri.

TUR182 Tiirk Dili 11 (2 0 2)
Yazili ve Sozli Anlatim Turleri, Noktalama ve Yazim Kurallari, Anlatim Bozukluklari.

YDL184 Yabanci Dil 11 (2 0 2)
Ingilizce dili ile konusma, dinleme-anlama, yazma, okuma-anlama becerileri kazanma.

lll. YARIYIL

ELT299 Staj (0 0 0)

1. Stajini basariyla tamamlayan bir 6grenci, kendisine verilen is ve goreve karsi isi tanimlar. 2. Gerekli alet
ve techizati yerli yerinde kullanabilir. 3. Algilama glcu gelisir ve sorumluluk duygusuna sahip olur. 4. Hizl
calisma ve zamani verimli kullanma becerisi kazanir. 5. Saglkli iletisim kurar ve kendini gelistirmeye
isteklidir.

ELT201 islemsel Yiikseltegler (3 1 4)

Fark ylkselticileri, islemsel yukselteclerin elektriksel karakteristikleri, geri besleme, iglemsel yukselteclerin
frekans tepkisi, temel islemsel yikselte¢ devreleri, islemsel ylkselte¢ uygulamalari, multivibratérler ve dalga
sekillendiriciler.

ELT209 Servo-Senkron Sistemler (11 2)

Kontrol ilkeleri, servo mekanizmalarda kullanilan glc¢ kaynaklari, potansiyometreler ve yukseltegler, D.A
Servo.motorun agik devre ve kapali devre kontroll, A.A.Servo motorun acik devre ve kapali devre kontrold,
tork senkro ve kontrol senkrolarin temel yapisi, senkro konum kontrol sisteminin ¢alismasi ve davranisi, tork
iletici ve alicisinin galisma prensipleri, kontrol modlari.

ELT211 Enstrumantasyon (1 1 2)
Tanimlar, konum o6l¢cimleri, sicaklik dlgimleri, basing dlcumleri, akis dlgumleri, seviye dlgumleri, hiz titresim
ve ivme olgumleri, gerilim dlcerler.

KET201 Bilgisayar Destekli Devre Tasarimi (2 1 2.5)

Elektrik/ Elektronik devre tasarimi ile ilgili program paketlerinin genel yapisini kavrayabilme, Proteus paket
programinin taninmasi, Program paketini kullanarak tasarim yapabilme, Program paketini kullanarak devre
analizi yapabilme.

KET203 Elektronik Il (3 1 3.5)

Transistoriin yukselteg elemani olarak kullaniimasi Transistdérin ylkselte¢ elemani olarak kullaniimasi
islemsel yiikseltegler Islemsel yiikseltegler ve eviren yiikselteg olarak kullaniimasi islemsel yiikseltecin
evirmeyen yikselte¢ olarak kullaniimasi Gerilim izleyici yUkseltegler kullanimi Yikseltecler ile Toplayici
devresinin kullanimi islemsel vyiikseltecin kargilastirici olarak kullaniimasi islemsel yiikseltecin seviye
dedektérii olarak kullaniimasi islemsel yiikseltegli filtre olarak kullaniimasi Transistérli osilatérlerin kulanimi
islemsel yiikseltecin osilatérlerin kulanimi

KET205 Gii¢ Elektronigi (2 1 2.5)
Bu derste; yari iletken anahtarlama elemanlari, dogrultucu ve kiyici devre uygulamalarina yonelik bilgi ve
becerilerinin kazandiriimasi amaglanmaktadir.

KET207 Mikrodenetleyiciler (3 1 3.5)
Mikrodenetleyici genel yapisi ve isleyisi, Mikrodenetleyici giris/cikis birimleri ve isleyisi, Adresleme yapisi ve
kullanimi, Mikrodenetleyici Programlama.

KET209 Sistem Analizi ve Tasarimi | (2 0 2)

Calisma Konusunu Se¢mek Elde Edilen Bilgileri Sunmak Sistem/Uriiniin Fonksiyonlarini ve Degiskenlerini
Tanimlamak Gerekli Malzemeleri Segmek Elde Edilen Bilgileri Sunmak Sistem/Uriinlin Sartnamesi veya Akis
Semasini  Hazirlamak Sistem/Uriiniin  Programini  veya Hesaplamalarini Yapmak Sistemin/Uriiniin
Calisacagi Ortami  Kurmak Sistemin/Uriinin  Kurulumunu Yapmak Sistemin/Uriinii  Test Etmek
Sistemin/Uriiniin Ciktilarini Rapor Halinde Sunmak



ELT217 Optik Elektronik (3 1 4)
Temel kuvvetler i1sik ve dalga boyu, seziciler, yayicilar, lazer Gretim teknikleri, fiber optik kablolar.

ELT219 Biyomedikal Cihaz Teknolojisi (3 1 4)

Biopotansiyel sinyaller , elektrokardiyogramlar ve elektriki sok, hastane cihazlari givenligi ve bakimi, tibbi
cihaz transduserleri ve eleman bazinda tamir, bakim, biyopotansiyel yikseltegler, elektrokardiyografi ve
Unite bazinda tamir, electroencephalograph ve filtreleme, defibrilatér, kalp pili, tansiyon ve kan basing
Olguima, klinik laboratuar ekipmanlari, réntgen cihazlari, ultrasonik cihazlar.

ELT221 Elektrik Projeleri (2 0 4)
Kuvvet tesisat projesinde kullanilan malzemeler, kuvvet tesisati projesi 6n calismasi, tesisat planinin
hazirlanmasi, proje dékumanlari.

IV. YARIYIL

ELT208 Mikrodenetleyici Tabanl Kontrol (3 1 4)

Mikrodenetleyici ADC Devreler Kurmak Mikrodenetleyici ile Anahtarlama Elemanlari ile Devreler Kurmak
Mikrodenetleyici ile Sensorlii Devreler Kurmak Mikrodenetleyici Eepromlu Devreler Kurmak Mikrodenetleyici
ile Seri iletisim Devreler Kurmak Mikrodenetleyici ile Step Motorlu Devreler Kurmak Mikrodenetleyici ile Dc
Motorlu Devreler Kurmak Mikrodenetleyici ile Servo Motorlu Devreler Kurmak

ELT210 Gii¢ Kaynaklar (2 1 3)
Gl elektronigi, anahtarlama, glic kaynagi bilesenleri ve tasarimi, trafolar.

ELT212 Kalite Giivencesi ve Standartlari (2 0 2)

Kalite Kavrami Standart ve Standardizasyon Standardin Uretim ve hizmet sektériinde 6nemi Ydénetim kalitesi
ve standartlari Cevre standartlar Kalite yonetim sistemi modelleri stratejik ydonetim Stratejik yonetim
Yonetime katilma Siireg yonetim sistemi Kaynak y6netimi sistemi Efgm mikemmellik modeli Uretimde kalite
kontroli Muayene ve 6rnekleme

ELT214 Sistem Analizi ve Tasarimi 1l (2 2 3)

Calisma Konusunu Se¢mek Elde Edilen Bilgileri Sunmak Sistem/Urliniin Fonksiyonlarini ve Degiskenlerini
Tanimlamak Gerekli Malzemeleri Segmek Elde Edilen Bilgileri Sunmak Sistem/Uriiniin Sartnamesi veya Akis
Semasini Hazirlamak Sistem/Ur(inin Programini veya Hesaplamalarini Yapmak Sistemin/Urinin
Calisacagli Ortami  Kurmak Sistemin/Uriniin  Kurulumunu Yapmak Sistemin/Uriini Test Etmek
Sistemin/Uriiniin Ciktilarini Rapor Halinde Sunmak

KET202 Ariza Analizi (2 1 2.5)
Ariza izolasyonu Arizali birimi veya elemani bulma Ariza ve bakim karteksi Katalog Argivieme

KET204 Elektrik Motorlari ve Siiriciileri (3 1 3.5)

Elektrik Motorlarinin Pargalari ve Calisma Prensipleri DA Motorlarinin Yapilari ve Calistiriimalari Dogru Akim
Motorlarinin Karakteristikleri Dogru Akim Motorlarinda Hiz Ayari Ug Fazli Asenkron Motorun Pargalari ve
Calisma Prensibi U¢ Fazli Asenkron Motora Yol Verme Yoéntemleri Ug Fazli Asenkron Motorunun
Karakteristikleri U¢ Fazli Asenkron Motorlarda Hiz Ayari Yéntemleri Tek Fazli Asenkron Motorlarin Yapilari
ve Cesitleri Tek Fazli Asenkron Motorlarin Cesitleri ve Calisma Prensipleri Adim Motorlari Servo Motorlar

KET206 Programlanabilir Denetleyiciler (2 2 3)
PLC’nin Temel Teknolojisi PLC Uniteleri PLC Araylz Programi PLC Programlama Sirali Fonksiyon Bloklari
Sirali Fonksiyon Bloklariyla PLC Programi Dokunmatik Paneller Panel Programlama

ELT216 Tibbi Cihaz Teknolojisi (314) )
Insan —Enstrimantasyon Sistemi Biyolojik Isaretlede Gurultu Azaltma Yontemleri Sinir sinyallerini Olgme Kas
sinyallerini Olgme(EMG ) Elektrokardiyogram cihazlari Kan Akimini Olgme Ydntemleri

ELT218 Seslendirme ve Aydinlatma (3 1 4)
Ses ve 6zellikleri, mikrofonlar ve hoparlorler, ses frekans gui¢ yukselticileri, seslendirme, aydinlatma.

ELT220 Hidrolik Pnomatik Sistemler (3 1 4)
Hidroligin Temel Kurallari, Hidrolik Elemanlar ve Devreler, Pnématigin Temel Kurallari, Pnématik Elemanlar
ve Devreler



